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EDAS GERSEY, SERGIO, Nacio en
Laredo, Texas, el 6 de enero de 1961, Es
Ingeniero en Sistemas Electronicos por
el Instituto Tecnolégico v de Estudios
Superiores de Monterrey. Tiene dos Maestrias:
una en Ingenieria Eléctrica Computacional v otra
en Robdtica, ambas por la Universidad Camegie
Mellon, en Pittsburg, Pennsylvania, en los
Estados Unidos. Su Doctorado en Robética v
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Disefic Computacional lo hizo e¢n esa
institueion,

Ha sido asistente de profesor en la Universidad
Carnagie Mellon; catedritico en el ITESM, v ha
impartido numerosos cursos sobre téenicas de
Robdtica, automatizacidn y vision en diversas
empresas como Chrysler, Nemak, Carplastic,
cte. Pertenece © ha pertenecido a la Red
Mexicana de Robdtica y a la Asociacién
Mexicana de Robotiea.

En 1994, la empresa Sun Microsystems lo
selecciond y le otorgd 217,000 dolares para
establecer ¢l primer laboratorio en México de
Robética Integrada a la Manufactura y en 1987
larevista PRODUCTION nombré a su sisterna
experto “Disassembly Planner” como un
ejemplo del estado de arte en inteligencia
artificial. (Este es un sistema inteligente que
rizona estrategias para desarmar componentes
mecanicos ).

Sergio Sedas dice que tres personas lo han
influenciado més en su vida: Luis Hernandez,
dirigente Scout, quien le ensefid que siempre
hay que dar mis de lo que te pidan; William “Red”
Whittaker, de quien aprendié a crear suefios mas
grandes que uno y a hacerlos realidad, y por
altimo, dice, mi padre, Sergio Sedas Rodriguez,
quicn, entre otras cosas, con su ejemplo me
ensefio a ver a los demas como lo que son: seres
humanos con valores esenciales a quien,
sicmpre, debemos respetar,

Cuando estudiante de preparatoria, trabajé los
fines de semana como mesero en los
restaurantes Jack & Ray y Estonl. Durante sus
estudios de profesional, labord en el Centro
Electronico de Caleulo del ITESM (tiempo
parcial) como consultor y programador. Todavia
de estudiante find6 1a empresa Asesoria. Disefio
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v Programacion de Sistemas, Ya titulado ingress
ala empresa FABRICACION DE MAQUINAS.
en la Unidad de Investigacion Tecnologica, y i
desarrolld controles electronicos v ¢l prime
robot de FAMA.

En 1985 fue a los Estados Unidos a estudiy
sus maestrias y doctorado, y durante nueve afioc
trabajé en los centros de investigacite
“Engineering Design Research Center™ y “Fiedd
Robotics Center™ de la Universidad Camagie
Mellon, desarrollando sistemas inteligente
para manufactura y robots para exploracionen
campo. Al regresar a Monterrey en 1993, Jabos
en el Centro de Sistemas Integrados de
Manufactura del ITESM, donde abrié w
luboratorio de robotica integrada a ln
manufactura ¢ hizo investigacion mecatronica

Comao gerente de Negocios México ingresoen
1994 a la empresa Yaskawa Motoman,
vendiendo sistemas de robot. En 1997 trabay
como gerente comercial de la empres
Techmatee en la ciudad de Saltillo. En 199]
funda la empresa Newplus Technologies, con
la que desarroll$ sistemas de inspeccide
automidtica con tecnologias de vision y robots
El afto 2003 se asocié con la empress
norteamericana Techworsks para incubacion de
empresas de manufactura y ¢l desarrollo &
sistemas de automatizacion industrial, v en 204
fundd la empresa Solution Center Group, cos

la finalidad de expandir la tecnologia. '

Es coautor de numerosos trabajos publicadn
en memorias de congresos, como: “Intelligen
Sensor Planning” en AAA] Spring Symposiun
on Selective Perception, Satnford Universityy
“Improvement in Robot Position Estimation
Through Accurate Sensor Characterization” &
IFAC Symposium on Intelligent Components
and Instruments for Control Applications.




